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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikagithnicznej (SST) as wymagania ogoélne dotygze

wykonania i odbioru rob6t zwzanych z modernizagjdrogi w miejscowéci Kleszczyniec na dz. nr 302 i 463/4 — obr.
Kleszczyniec.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowana jjg&t dokument przetargowy i kontraktowy przy zleicai
realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okr&lenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cala¢ techniczno-aytkows (droga)
albo jego czs¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obietostowy, korpus ziemny, ezet).

1.4.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do uuely postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi uradzeniami technicznymi zwkzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronaopiatrzony pieczxia organu wydajcego, wydany
zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzgty do notowania
zdarzé i okolicznagci zachodzcych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokeapych odbioréw robdt,
przekazywania polegéei innej korespondencji technicznej peuizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawci
projektantem.

1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dahyckontraktowych (wyznaczona przez

Zamawiajcego, o0 ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie kontraktem.

1.4.5. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulmahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iapas
dzielgcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.9. Korpus drogowy - nasyp lub tagéZ wykopu, ktdra jest ograniczona korpthrogi i skarpami rowéw.

1.4.10. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntelu utazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.11 Ksigzka obmiarow - akceptowany przezzymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanygtmonami,

stuzagcy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych robét w formie wyligzeszkicow i ew. dodatkowych
zakcznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez fryniera/Kierownika projektu.

1.4.12. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasy zaakceptowane przez Zamawgepo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwizanych z ocenjakasci materiatdw oraz robét.
1.4.13. Materialy - wszelkie tworzywa niezbne do wykonania robot, zgodne z dokumeumtapjojektovy i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.14.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstwzglych do przejmowania i rozkltadania of¥@h od ruchu na podi@
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa écieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze rozigenie
napkzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwazjca do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna €& nawierzchni stigca do przenoszenia obzen od ruchu na podi@. Podbudowa nie sktada
sie z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.



e) Podbudowa zasadnicza - gérng&podbudowy spetniagga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona skfada
sie z jednej lub dwéch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢&z podbudowy spetnigga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przeniken czstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong,
odsiczapca lub odcinagcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej ghigmrrzadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkkamitania mrozu.

h) Warstwa odcinaga - warstwa stosowana w celu uniediwienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni legcej powye;.

i)  Warstwa odgzajca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.15. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub
obiektu mostowego.
1.4.16. Odpowiednia (bliska) zgodé - zgodné¢ wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjamijedli

przedziat tolerancji nie zostat okteny - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlangégo rodzaju robét
budowlanych.

1.4.17. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nj urzadzer oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy ieardwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy
drogi i budowy urzdzen chronicych ludzi isrodowisko przed ugkliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.18. Pobocze - cg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojyazadw, umieszczenia udzen
organizaciji i bezpieczstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsha jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.19. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gey pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.20. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaitdezaca bezpérednio pod nawierzchaj ulepszona w
celu umaliwienia przegcia ruchu budowlanego i wieiwego wykonania nawierzchni.

1.4.21. Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przez

Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dofyce sposobu realizacji robot lub innych spraw gzanych z
prowadzeniem budowy.

1.4.22. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydmdaca autorem dokumentacji projektowej.

1.4.23. Przedsjwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geoomtygh trasy w planie i przekroju podihym) istniejcego
pofaczenia.

1.4.24. Przetargowa dokumentacja projektowa -¢§¢z dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyl i wymiary obiektu lpdacego przedmiotem robot.

1.4.25. Rekultywacja - roboty mage na celu uposglkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.26. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichsdio (przedmiarem) w kolejrmi technologicznej ich
wykonania.

1.4.27. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twagee cz$¢ terenu budowy.

1.4.28. Zadanie budowlane - ¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg calas¢ konstrukcyjm lub

technologiczn, zdolry do samodzielnego petnienia funkcji techniczrigtkowych. Zadanie mi@ polegéd na wykonywaniu
robé6t zwizanych z budow modernizagj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.
1.4.29.Zjazd - uradzone miejsce dagtu do drogi, ktérego lokalizacja wynika z potrzeisingi przylegtego terenu i jest
uzgodniona z zagrlem drogi. W zalinosci od petnionej funkciji, rozrinia sk dwa typy zjazdéw: publiczne i indywidualne.

1.4.30. Zjazd publiczny - urgdzone miejsce dagtu do drogi z drogi bocznej lub obiektu, w ktéryest prowadzona
dziatalnég¢ gospodarcza. Zjazd publiczny zapewnia ¢gogt/do parkingu, stacji paliw, obiektéw gastronomigch, obiektow
przemystowych lub innych obiektow ogoInodgstych.

1.4.31.Zjazd indywidualny (do gospodarstw) - miejsce dpstdo drogi z obiektu, ktéry jestzytkowany indywidualnie.
Zjazd indywidualny zapewnia dest do pojedynczych posesji, zabuddwgospodarczych, na pole lub do innych obiektéw
uzytkowanych indywidualnie.

1.4.32.Rura ochronna - rura ochranje@q rurocig grawitacyjny lub tloczny przed uszkodzeniem, phoElzca pod
przeszkod terenowy (droga, rzeka, réw melioracyjny, tory kolejowg.)t montowana przyayciu urzdzenia przeciskowego.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jgakavykonanych robdt, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodtha@ dokumentagj projektows, SST, " Warunkami technicznymi wykonania i
odbioru rob6t budowlano-montawych.



1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspohzdne punktow gtéwnych trasy
oraz reperdéw, dziennik budowy oraz dwa egzempldak®imentacji projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziaddaa ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili adbi
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone geaddezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wia&ngzt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa eizie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykaz@mdanym w
szczego6towych warunkach umowy, uwatditiajgcym podziat na dokumentacprojektovy:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanaprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentag
wykonawcz (techniczng) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawiergly spis dokumentacji projektowej, ktdrWykonawca opracuje w ramach ceny
kontraktowe;.

1.5.3.Zgodna¢ rob6t z dokumentagijprojektove i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkowdokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanogiczes¢ umowy, a wymagania okilene w ch@éby jednym z nich $obowgzujace dla
Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dokumeijitaV przypadku rozbienoici w ustaleniach poszczegolnych
dokumentéw obowgzuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogo6lnycl;0golnych
warunkach umowy”). Wykonawca nie ue wykorzystywd bledéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotnilnzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayzp wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozb@ci, wymiary podane na fhie s wazniejsze od wymiaréw
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone mateiiatly zgodne z dokumentacprojektowg i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za warei docelowe, od ktérych dopuszczalre s
odchylenia w ramach ol$lenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatdweneéntéw budowli mugzwykazywa& zgodndéé
z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mg@gzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji. W przypadku,
gdy materiaty lub roboty niecbla w petni zgodne z dokumentagprojektova lub SST i wplynie to na niezadowajed jakos¢
elementu budowli, to takie materialy zosfaastpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykoa@onownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego na terenieotmyd w sposéb ok&ony w D-00.00.00,
w okresie trwania realizacji kontraktu; do zakéczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przyspieniem do robot Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
uzgodniony z odpowiednim zajdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@e
rob6t w okresie trwania budowy. W zatesci od potrzeb i pogpu robdt projekt organizacii ruchu powinien¢hya biezgco
aktualizowany przez Wykonawc W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarcajinstaluje i bdzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe wdzenia zabezpieczgje takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewsgajyv ten
sposob bezpiecastwo pojazddéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocgeciov dzieh i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktorych jestieodzowne
ze wzgtddéw bezpieczstwa.  Wszystkie znaki, zapory i inne agizenia zabezpieczgie kyda akceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Fakt przystienia do robét Wykonawca obwig publicznie przed ich rozpoeziem w
sposob uzgodniony z ignierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeemw miejscach i iléciach okrélonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych treé¢ bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika
projektu. Tablice informacyjneeldg utrzymywane przez Wykonawev dobrym stanie przez caty okres realizacji rols@tszt
zabezpieczenia terenu budowy nie podlegalodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cern kontraktovy.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania rob6t

Wykonawca ma obowzek zna i stosowé& w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochrony
srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:
a) utrzymywaé teren budowy i wykopy w stanie bez wody sbej,
b) podejmowé wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowaniegsdo przepisOw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oradzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla 0s6b lub débr publicznych i
innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszezeb innych przyczyn powstatych w ngstwie jego
sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegoiny wzgll na:

1) lokalizacj baz, warsztatéw, magazyndw, sktadowisk, ukopérdgdiojazdowych,
2) $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekbw wodnpgtami lub substancjami toksycznymi,



b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) maliwoscig powstania pzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@arowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dalzie utrzymywd, wymagany na
podstawie odpowiednich przepiséw sprawny spirzeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszceagni
biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynagojazdach. Materialy fatwopalneds sktadowane w sposéb
zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczozegdosipem 0s6b trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpogarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, nieds dopuszczone dazycia. Nie dopuszczagizycia
materialdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wickszym od dopuszczalnego, o#lanego odpowiednimi
przepisami. Wszelkie materialty odpadowsyte do rob6t bdg miaty aprobag technicz wydary przez urawniof jednostl,
jednoznacznie okétajacyg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsnadowisko. Materiaty, ktéregsszkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zagmeniu robot ich szkodliwid zanika (np. materiaty pylaste) mpgy¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagchnologicznych wbudowania.zédi wymagaj tego odpowiednie przepisy Wykonawca
powinien otrzymaé zgod: na wycie tych materiatdw od wkgiwych organdéw administracji patwowe;. Jeeli
Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8.0chrona whasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochromstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruregi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladddeych wigcicielami tych urzdzea potwierdzenie informacji dostarczonych
mu przez Zamawiafego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zemiewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i udzeh w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowgzany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezeywzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére
majg by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzed podziemnych na terenie budowy i powiadémi
Inzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamia rozpocgcia robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomiyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadraz kxdzie z nimi
wspotpracowat dostarczay wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapr Wykonawca &dzie odpowiada za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkddzastalacji na powierzchni ziemi i uidzer podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawsmgjo. Jeeli teren budowy przylega do terenow z zabuglow
mieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowé roboty w sposob powodigy minimalne niedogodrioi dla mieszkacow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabydmieszkaniowej w gsiedztwie budowy, spowodowane jego
dzialalngcia. Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawg a wiacicielami nieruchoméri i dotyczicych korzystania z wilasko i drog wewrtrznych. Jednate, ani
Inzynier/Kierownik projektu ani Zamawigy nie kgdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdlp one sprzeczne z
postanowieniami zawartymi w warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgren osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowa si¢ do ustawowych ogranicéenaciskéw osi na drogach publicznych przy transigorc
materialdw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszetkezkzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wiasciwych witadz co do przewozu nietypowych wagowo fadiw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie ¢ulzie
powiadamiat Iayniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mée polect, aby pojazdy nie speinigje tych
warunkow zostaty usugte z terenu budowy. Pojazdy powogig nadmierne obgienie osiowe nie dglg dopuszczone na
swiezo ukaiczony fragment budowy w offsie terenu budowy i Wykonawcadrie odpowiadat za naprawvszelkich robét
w ten sposo6b uszkodzonych, zgodnie z poleceniaighlara/Kierownika projektu.

1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepiséw dotycgeych bezpiecaestwa i higieny pracy. W
szczegOllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetlai@ich odpowiednich wymaga sanitarnych. Wykonawca zapewni edzie
utrzymywat wszelkie urglzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla ochronyzycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia leezgistwa publicznego. Uznajeesize wszelkie koszty zwkane z
wypetnieniem wymagaokreilonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie isuwzgkdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochrerrobot i za wszelkie materialy i wdzenia daywane do robét od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakamenia robot przez iyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigirmo by prowadzone w taki
spos6b, aby budowla drogowa lub jej elementy bylyzadowalajcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru



ostatecznego. d&Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie kyniera/Kierownika projektu
powinien rozpocgé roboty utrzymaniowe nie gaiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.
1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zn&a wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovaz anne
przepisy, regulaminy i wytyczne, ktorg sv jakikolwiek sposdb zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w petni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanfdwiedczas prowadzenia robét. Wykonawogdzie przestrzedga praw
patentowych i bdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkiwymaga prawnych odngnie znakéw firmowych,
nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu dwrzgu, materiatdow lub urgdzer uzytych lub zwhzanych z
wykonywaniem robo6t i w sposéb agly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppswania, obeizenia i wydatki
wynikte z lub zwiazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyakryge Wykonawca, z wygkiem przypadkow, kiedy
takie naruszenie wyniknie z wykonania projektu $piecyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanynkavgystaniem jakichkolwiek materiatéw przeznaczdnyo
rob6t, Wykonawca przedstawi Aynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, cgzegétowe informacje dotygee
proponowanegarodia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tyohteriatéw jak réwniz odpowiednieswiadectwa
bada laboratoryjnych oraz probki materiatow. Zatwierdieepartii materiatéw z danegmoodta nie oznacza automatycznie,
wszelkie materialy z danegoddia uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobazany jest do prowadzenia badw celu
wykazania,ze materialy uzyskane z dopuszczonggadia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji
robot.

2.2. Pozyskiwanie materialdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwade wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatdwzédet
miejscowych wgczapc w tozrodla wskazane przez Zamawieggo i jest zobowzany dostarczaylnzynierowi/Kierownikowi
projektu wymagane dokumenty przed rozpoiegm eksploatacijirodia.

Wykonawca przedstawi kynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentact zawierajca raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtiniajgc aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracji sawowej i samorgdowej. Wykonawca ponosi odpowiedziadhioza spetnienie
wymaga ilosciowych i jakadciowych materiatbw pochodeych zezrédet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie
koszty, z tytutu wydobycia materiatdw, dziawy i inne jakie okzg si¢ potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatéw do
robot. Humus i nadklad czasowo ¢dj z terenu wykopow, dokopéw i miejsc pozyskanicematow miejscowych ¢dg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce utskvacji terenu po ukiczeniu robot. Wszystkie odpowiednie materiaty
pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub z inngehjsc wskazanych w dokumentach umowvegdwykorzystane do
robot lub odwiezione na odktad odpowiednio do wyatagmowy lub wskazéa Inzyniera/Kierownika projektu. Wykonawca
nie kedzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostalty wyszéhsigne w dokumentach
umowy, chybaze uzyska na to pisemizgod Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacieddet materiatow &dzie zgodna

z wszelkimi regulacjami prawnymi oboyziujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w
miejscu wskazanym przezAyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie
tych materialdbw do innych robdt, mite dla ktdrych zostaly zakupione, to koszt tychtemialow zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez Awniera/Kierownika projektu. Kaly rodzaj robdt, w ktérym znajdujsie nie
zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawdemgje na wtasne ryzyko, lige sk z jego nieprzyjciem, usurgciem
i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materialéw

Jali dokumentacja projektowa lub SST przewigluinozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomiyiniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naijep 3 tygodnie
przed uyciem tego materiatu, albo w okresie taym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adgmaganych
przez Irkyniera/Kierownika projektu. Wybrany i zaakceptowangzaj materiatu nie me by pézniej zmieniany bez zgody
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materdo czasu gdy dola one uyte do robot, byly
zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowabja sjakos¢ i whasciwosci i byly dostpne do kontroli przez



Inzyniera/Kierownika projektu. Miejsca czasowego skladnia materiatéw drlg zlokalizowane w olgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych zAynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglav miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe i zaakceptowanych przezzamiera/Kierownika projektu.

Skltadowanie materialtdbw powinno odbyévaie na terenie réwnym i utwardzonym z #iwoscia odprowadzenia wdd
opadowych. Elementy prefabrykowane mdy¢ sktadowane poziomo lub pionowo, jedno lub wielostaowo. Rury nalgy
sklad& na podktadach drewnianych. Pokrywslbetowe naley sklad@& poziomo. Cement, materialy izolacyjne, uszczelki,
rozdzielnice sterownicze oraz inne drobne elemaatgy sktadg& w magazynie zamketiym.

Kruszywo tj. pospolk i piasek do zapraw nalg sktadg w pryzmach. Zaleca gisposéb sktadowania materiatdw
umazliwiajacy dostp do poszczegoélnych asortymentow.

2.6. Inspekcja wytwérni materiatow

Wytwornie materiatdw magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia
zgodndci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prdhkterialtdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich
wiasciwosci. Wyniki tych kontroli ledg stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatéw pod wzellem jakdci.

W przypadku, gdy lzynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcwytworni, musz by¢ spetnione
nastpujgce warunki:

a) Ireynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnionwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdw w
czasie przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa si
produkcja materiatdow przeznaczonych do realizadjot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalascym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlayniera/Kierownika
projektu zezwolenie dla przeprowadzenia inspekogida w tych miejscach.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowyzany do aywania jedynie takiego spgti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu na
jakos¢ wykonywanych rob6t. Spek uzywany do robét powinien kgyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgod
wzgledem typow i ilgci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanigacji robot, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalw wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by
uzgodniony i zaakceptowany przezzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajib sprztu powinny gwarantowa
przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami sdmgmi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamac
Inzyniera/Kierownika projektu. Spe¢z bedacy wlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma by
utrzymywany w dobrym stanie i gotow® do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochron§rodowiska i przepisami
dotyczzicymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy zimierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow
potwierdzagcych dopuszczenie sptm do wytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca hdzie konserwow& sprzt jak rowniez naprawigé lub wymienid sprzt niesprawny. Jeeli dokumentacja
projektowa lub SST przewidujmozliwos¢ wariantowego #ycia sprztu przy wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Irzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wybdrwzyska jego akceptagcjprzed uyciem sprztu.
Wybrany sprzt, po akceptacji liyniera/Kierownika projektu, nie nie by¢ pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostgmzez lrryniera/Kierownika
projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone dodtob

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowgzany do stosowania jedynie takiétodkéw transportu, ktére nie wplymiekorzystnie na
jakos¢ wykonywanych robdt i wikkiwosci przewaonych materiatdw. Liczbarodkéw transportu powinna zapewhia
prowadzenie robdt zgodnie z zasadami élkreymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazamidazyniera/Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umewPrzy ruchu na drogach publicznych pojazeglabspetnig wymagania dotycce
przepisé6w ruchu drogowego w odniesieniu do dopumageh naciskéw nasoi innych parametrow technicznycBrodki
transportu nie spetigje tych warunkéw megbyé dopuszczone przez dyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem
przywrécenia stanu pierwotnegaytkowanych odcinkow drég na koszt Wykonawcy. Wykena tedzie usuwé na bieaco,
na witasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, usakudz spowodowane jego pojazdami na drogach pulylteroraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ratgiidnie z warunkami umowy oraz za jéka@astosowanych
materiatdw i wykonywanych robét, za ich zgodficz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem
organizacji rob6t opracowanym przez Wykonawcaz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metagtikonywania robét. Wykonawca jest odpowiedzialny za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysgkonszystkich elementéw robo6t zgodnie z wymiaramiz¢gdnymi
okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez layniera/Kierownika projektu. Btly popetnione



przez Wykonawe w wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosganusungte przez Wykonawge na wlasny koszt, z wyfkiem,
kiedy dany bid okae sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy ngmipi przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Sprawdzenie wytyczeni@hot lub wyznaczenia wysokt przez Irkyniera/Kierownika
projektu nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialcicza ich doktadn&. Decyzje Iriyniera/Kierownika projektu dotygze
akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéwaotoedy oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy,
dokumentacji projektowej i w SST, a takw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dechgnier/Kierownik projektu
uwzgledni wyniki bada& materiatéw i rob6t, rozrzuty normalnie wygtijace przy produkcji i przy badaniach materiatow,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvagae na rozwzamn kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny lBywykonywane przez Wykonawow czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfoduiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowa i przedstawd do akceptacji Iayniera/Kierownika projektu program
zapewnienia jakici. W programie zapewnienia jad@ Wykonawca powinien okgié, zamierzony sposob wykonywania
robét, maliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét pamdupgcy wykonanie robdt zgodnie z dokumengaci
projektows, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia ja$@ powinien zawier&

a) cz$¢ 0golmn opisupca:

—  organizagj wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaaiboét,

—  organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

—  sposOb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacjerzygotowanie praktyczne,

- wykaz os6b odpowiedzialnych za jé&koterminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementow robdt,

- system (sposob i procedpproponowanej kontroli i sterowania jalkts wykonywanych robét,

- wyposaenie w sprzt i urzadzenia do pomiarow i kontroli (opis laboratoriumashego lub laboratorium, ktéremu
Wykonawca zamierza zlécprowadzenie bad,

- sposob oraz fogngromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsterugcych, a
takze wycihganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces®ehnologicznym, proponowany sposob i ferm
przekazywania tych informacji ignierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegblow opisujca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i ugglzen stosowanych na budowie z ich parametrami techgiokzioraz wyposzeniem w mechanizmy
do sterowania i uggddzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdéw transportu oraz wdzeh do magazynowania i zatadunku materiatéw, spoipiskezy, kruszyw
itp.,

—  sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéwdpmeaty ich wtasciwosci w czasie transportu,

—  sposéb i procedeipomiardw i bada (rodzaj i czstotliwose, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzaniedza), itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzamégszanek i wykonywania poszczegoélnych elementht,

—  sposOb pogbowania z materiatami i robotami nie odpowiaggmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci robot

Celem kontroli rob6t ddzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamji aby osigna¢ zatazons jakosé robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgthkontrok robét i jakdci materiatdw. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wigczapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbdne do pobierania probek i bada
materiatow oraz rob6t. Przed zatwierdzeniem syst&omtroli Inzynier/Kierownik projektu mee zagdat od Wykonawcy
przeprowadzenia baflaw celu zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowalj. Wykonawca &dzie
przeprowadza pomiary i badania materialtdw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano
zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji gktgwej i SST. Minimalne wymagania co do zakresdabd ich
czestotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, gdie zostaly one tam oldlene,
Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrgdst konieczny, aby zapewnivykonanie rob6t zgodnie z umaw

Wykonawca dostarczy tgnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i spret
badawczy posiadajwazna legalizacg, zostaty prawidiowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm okg&jacych
procedury bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich
inspekcji. Ireynier/Kierownik projektu bdzie przekazyw& Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedochgnieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu ruftod
badawczych. Jeli niedocagniccia te lzda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik
projektu natychmiast wstrzymazycie do rob6t badanych materialtdw i dépuje do uycia dopiero wtedy, gdy



niedocihgniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsunete i stwierdzona zostanie odpowiednia jgkaych
materiatow.

Wszystkie koszty zwizane z organizowaniem i prowadzeniem liaaiateriatow ponosi Wykonawca.

Wszystkie badania i pomiarydy przeprowadzone zgodnie z wytycznymi STWIORB.

6.3. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matéraiw
miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawcproducent materialdw powinien udzielmu niezlednej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegaqz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,gozie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstawymikéw wiasnych
bada kontrolnych jak i wynikow badadostarczonych przez Wykonagvdnzynier/Kierownik projektu powinien pobiefa
prébki materiatéw i prowadzibadania niezaimie od Wykonawcy, na swdj koszt.z& wyniki tych bada wykazs, ze
raporty Wykonawcy gniewiarygodne, to lrynier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na wkasnych badaniach przy ocenie
zgodndci materiatow i rob6t z dokumentacprojektows i SST. Mae réwniez zleck, sam lub poprzez Wykonagic
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych badéezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite Kgsz
powtdrnych lub dodatkowych balapobierania prébek poniesione zost@nzez Wykonawe

6.4. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiedstwa wykazujcy, ze zapewniono zgod®é z kryteriami technicznymi okéenymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych edazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéi z:

—  Polsl Normy lub

— aprobagtechniczi, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowidtmiskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy
okreslong w pkt 1

i ktore spetniaj wymogi SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumesiywymagane przez SST, #da partia dostarczona do robét
bedzie posiadate dokumenty, oki&ajace w spos6b jednoznaczny jej cechy. Produkty pratome musz posiadéd ww.
dokumenty wydane przez producenta, a w razie pogrpeparte wynikami badawvykonanych przez niego. Kopie wynikéw
tych bada bedg dostarczone przez Wykonagvinzynierowi/Kierownikowi projektu..

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymagé beda odrzucone.

6.5. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawmjaowigzujagcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy doada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidth@a prowadzenie dziennika
budowy zgodnie z obowyzujacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy. Zapisgzienniku budowy &da dokonywane
na biezgco i keda dotyczy przebiegu robét, stanu bezpiesg®va ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczepny
budowy. Kady zapis w dzienniku budowyctizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiskatsbuwego. Zapisy dula czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku
chronologicznym, bezgecednio jeden pod drugim, bez przerw. g€alone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgent
beda oznaczone kolejnym numeremagnika i opatrzone daf podpisem Wykonawcy i ltyniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjaggo dokumentacji projektowej,

— dat uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofak i harmonogramoéw robaét,

—  terminy rozpocgia i zak@czenia poszczegoélnych elementéw robat,

—  przebieg robot, trudda i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia ftyniera/Kierownika projektu,

— daty zargdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

—  zgtoszenia i daty odbioréw robét zaniajch i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robot,
- wyj&nienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperagupowietrza w okresie wykonywania robot podlegsrh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegOblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- zgodné&¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

- dane dotyege czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

- dane dotyaere sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,



- dane dotyere jakdci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przepadzonych badaz podaniem, kto je
przeprowadzat,

- wyniki préb poszczeg6lnych elementow budawhiodaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robdét.

Propozycje, wuwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowyedd przedidone
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowania.sDecyzje Iryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika
budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich peayjlub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika bado
obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania $trojektant nie jest jednak stgpamowy i nie ma uprawniedo
wydawania poleaeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiarow

Ksiazka obmiaréw stanowi dokument pozwalaj na rozliczenie faktycznego pegt kadego z elementdéw robot.
Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza @i sposob aigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do lgki
obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatléw, orzeczenia o jad@ materiatow,
recepty robocze i kontrolne wyniki bad&Vykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemia
jakosci. Dokumenty te stanowi zahczniki do odbioru robét. Winny ky udostpnione na kade zyczenie
Inzyniera/Kierownika projektu.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczasbprécz wymienionych w punktach (1) - (3) r@stjagce dokumenty:
a) pozwolenie na realizgcggadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimiménumowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robot,
e) protokoly z narad i ustale
f)  korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy dxla przechowywane na terenie budowy w miejscu odpomitedabezpieczonym.

Zaginkcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodujegojenatychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowydab zawsze dospne dla Iryniera/Kierownika projektu i
przedstawiane do wglu nazyczenie Zamawiagego.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar robdt bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z do&ntacy projektows i SST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robddkonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanycho6t i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni grzgm terminem.
Wyniki obmiaru lzda wpisane do ksizki obmiaréw. Jakikolwiek hid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych w
$lepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvimM/ykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane
zostan poprawione wg instrukcji ktyniera/Kierownika projektu na fhie. Obmiar gotowych robételzie przeprowadzony z
czestascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie gkvaym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawé Inzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrélania ilosci rob6t i materiatow

Dlugcsci i odlegtaci pomidzy wyszczegdélnionymi punktami skrajnymeda obmierzone poziomo wzdtulinii
osiowej. J&li SST wigiciwe dla danych robét nie wymagajego inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako dhlugdé
pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢lda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie
Z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robdaidsb zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ugglzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvclezeli urzadzenia te
lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca duizie posiada wazne $wiadectwa legalizaciji. Wszystkie wdzenia
pomiarowe bdg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaanbot.

10



7.4. Wagi i zasady waenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dlizie
utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposéb egly zachowanie dokladdoi wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ggziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkdéw robétakzé w przypadku
wystepowania dtuszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanakgch przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania. Obmiar
robdt podlegajcych zakryciu przeprowadzaesprzed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiarazonieodzowne
obliczenia lgda wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny. Wyyngkomplikowanych powierzchni lub aitpsci beda
uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymikagcie ksizki obmiarow. W razie braku miejsca szkice rmdg¢
dofgczone w formie oddzielnego zeknika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzér zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegagcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér roboét zanikajacych i ulegajpcych zakryciu

Odbidr robét zanikarych i ulegaicych zakryciu polega na finalnej ocenie$dbi jakosci wykonywanych robo6t, ktére
w dalszym procesie realizacji ulegmakryciu. Odbior rob6t zanikggych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bendaania ogdinego pagiu robot. Odbioru robét dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu. Gotow&t danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbiodrebzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@]
jednak nk w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeolydi powiadomienia o tym fakcie tgniera/Kierownika
projektu. Jaké¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentow
zawierajcych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone paowiaw konfrontacji z
dokumentagj projektowy, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czsciowy

Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru czgciowego rob6t dokonuje i
wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym rob6t. Qdhiob6t dokonuje lzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecstego wykonania rob6t w odniesieniu do ichsdip jakadsci i
wartasci. Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedrie stwierdzona przez Wykonagva/pisem
do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomienieanpgmie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu. Odbiér
ostateczny rob6t nagti w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakazenia roboét i przgicia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznagzorzez Zamawiagego w obecrizi Inzyniera/Kierownika
projektu i Wykonawcy. Komisja odbieegja roboty dokona ich oceny jakaowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania rob6t z dokumentacprojektows i SST. W toku
odbioru ostatecznego robét komisja zapozrazsrealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikaych i
ulegapcych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania robsupetniagcych i robo6t poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lukbdto uzupetnigicych w warstwie $cieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru ostatecznego. Wypadku stwierdzenia
przez komis}, ze jaka&é wykonywanych rob6t w poszczegodlnych asortymentacdznacznie odbiega od wymaganej
dokumentagj projektowy i SST z uwzgidnieniem tolerancji i nie ma gkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona peten, oceniagc pomniejszom wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do
wymaga przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru astaégio robot jest protokét odbioru ostatecznegodtrob
sporzdzony wg wzoru ustalonego przez Zamaygego.
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Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotowé nastpujagce dokumenty:
1. dokumentagjprojektowsy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporgdzona w trakcie
realizacji umowy,
2. szczegobtowe specyfikacje techniczne (@odsive z dokumentéw umowy i ew. uzupetacg lub zamienne),
3. recepty i ustalenia technologiczne,
4, dzienniki budowy i kgkki obmiardw (oryginaty),
5 wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badeoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
6 deklaracje zgod#éa lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,
7. oping technologicza sporadzomy na podstawie wszystkich wynikéw badiapomiaréw zadczonych do dokumentéw
odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob@warzysacych (np. na przekenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych rob4t wicicielom urzdzen,
9. geodezyjninwentaryzagj powykonawcz roboét i sieci uzbrojenia terenu,

10. kop¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejeintaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niglgpgotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupetnige kedg zestawione wg wzoru ustalonego
przez Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupaghcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonangtldt zwgzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjn@udbior pogwarancyjny dzie dokonany na podstawie oceny wizualnej
obiektu z uwzgjdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiortestny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstaw ptatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk obmiarow ustalora dla danej
pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmodstavy ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez
Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczaltowa pozycji kosmsowej krdzie uwzgédniac wszystkie czynngi, wymagania i
badania sktadage s¢ na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji proje).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétipobejmowa:
—  robocizr bezpdredng wraz z towarzysgcymi kosztami,
- wartd¢ zwytych materialtdbw wraz z kosztami zakupu, magazymogaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
- wartd¢ pracy spreztu wraz z towarzysgymi kosztami,
—  koszty pérednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
—  podatki obliczone zgodnie z obawiljgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniaido wymaga warunkéw umowy i wymagaogolinych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje
wszystkie warunki okrgone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione wtaygsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazdéw i orgarnjizachu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie zyimerem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeriepii projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem
dalszych zmian i uzgodnievynikajgcych z posipu robot,
(b) ustawienie tymczasowego oznakowanig&wietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,
(c) opfaty/dzierawy terenu,
(d) przygotowanie terenu,
(e) konstrukgj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikow, barier, oznakowsi drenau,
(H tymczasow przebudow urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaeghu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie nitggie tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariewiatet,
(b) utrzymanie ptynn&ei ruchu publicznego.
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Koszt likwidacji objazdéw/przejazddw i organizagjchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatow i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budmel(Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pdejszymi zmianami).

2. Zaradzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa2i@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiérki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogachiqamtych (Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D - 04.01.01
WYKONANIE KORYTA, PROFILOWANIE |
ZAGESZCZANIE PODLO ZA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej Sy wymagania dotycgce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z profilowaniem i zggzczaniem podt@a gruntowego w ramach inwestycji polegaj na modernizacji
drogi w miejscowsci Kleszczyniec na dz. nr 302 i 463/4 — obr. Klegriec.

1.2. Zakres robot obfych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem
koryta, jego wyprofilowaniem ze spadkami zgodnymilakumentacj projektovy oraz zagszczaniem pod warstwy
konstrukcyjne nawierzchni jezdni, zjazdéw i pobpoa hcznej powierzchni 2600,0 m2.

1.3. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe 3gs zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt.1

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdpie 1.5.
2. MATERIALY

Nie wystpuja.
3. SPRET
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” Bkt
4. TRANSPORT

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagagélioe” pkt 4.
Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w ST D-00.00.00 pvegania ogdine” pkt.3.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST D-M-000 ,Wymagania og6lne” pkt 5.
Warunki przyst gpienia do rob6t

Wykonawca powinien przygbi¢ do uzupetnienia ubytkéw i nieréwém istniegcej nawierzchni materiatem
przeznaczonym do wykonania podbudowy (gruzobetomdpowiednimi spadkami wyprofilowa zagsci¢ podiaze
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Po wypoefdinym i
zag:szczonym podiau nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwkany bezpérednio z wykonaniem pierwszej
warstwy nawierzchni.

Profilowanie i zaggszczanie podtaa

Przed przyapieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie
po profilowaniu zaprojektowanych gdnych podiaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co
najmniej 5 cm wysze ni projektowane rgdne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija
zanienia poziomu w podfan przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinggulchné podtaze na gébokasé
zaakceptowan przez Irkyniera, dowié¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowkujace dla gérnej strefy
korpusu, w iléci koniecznej do uzyskania wymaganychdiych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe Do profilowania
podiaza naley stosowa roéwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny sposéb
zaakceptowany przezdyniera. Bezpérednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania.
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Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podiaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.zédi po
wykonaniu rob6t zwgzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przysypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptawinien on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym
zawilgoceniem w sposOb zaakceptowany przezyriera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladania koleymaijstwy mana przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.
Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoraméezigdnych napraw. Jeli zawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIplet 6.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycgzcych cech geometrycznych i zmgczenia koryta i
wyprofilowanego poditga podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmt
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km
2 Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km

Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wdcej niz +10 cm i -5
cm.

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padigpowinny by zgodne z dokumentacjprojektovy z
tolerancy £ 0,5%.

7. OBMIAR ROBOT

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8. Roboty uznaje sa
wykonane zgodnie z dokumentacja projekipBST i wymaganiami ltyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pbzyne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotysee podstawy ptatrégi podano w ST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
Cena wykonania 1 fikoryta obejmuije:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

zaladunek nadmiaru gruntu dradki transportowe i odwiezienie na odktad lub masy

profilowanie dna koryta lub podie, zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podta,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamigj.

I I A

10. przepisy zwazane

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obeizenie ptyh
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rééghnawierzchni planografem i tat
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskéka zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW.
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanej (OST) s wymagania ogdélne dotygze
wykonania i odbioru robot zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hatcznie wg PN-S-06102 [21] i obejrg@pST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmi#anego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge sgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektowej, jako nawierzcliub podbudow wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni
podatnych i pétsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicznglegajcy na odpowiednim zagzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagan@gollne” pkt 1.4 oraz w OST dotygzych
poszczegoblnych rodzajéw podbudéw z kruszyw stadWemych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmtanego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotysee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjwkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotycgce materiatéw

Og6lne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialy stosowane do wykonania podbudéw z krasgtabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczcych poszczegdinych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalmi#anego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, oldtena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nainks 1.

Frakcje

o0 _piaskowa iwirowa 0

90 Va / 10

80 ALY /
* p i // 30
ER) / A w X
N ! / L
Y ow ] s 2
Q / o
g 40 ,//—2—\ A 0
2 L~ )‘ P g
g 30 — 0§
& £

I e = :

0 B el B i, 40

M}é
0 100
00750125 025 a5 ) 2 4 63 8 128 1620 315 63

8ok oczka sita, mm

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mee przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetniawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa ..
Lp. Wyszczegodlnienie naturalne tamane Zuzel Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug

zasad{ pomoc- | zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza | nicza

1 | Zawartg¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 od 2 | PN-B-06714

niz 0,075 mm, % (m/m) do10| do12 | do10| do12 | do10 | do 12 -15 [3]
2 Zawartd¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wécej niz 5 10 5 10 5 10 -15[3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
%(m/m), nie wicej niz 35 45 35 40 - - -16 [4]
4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481
wiecej niz (1]
S Kot o ol 0d30| 0d30 | 0d30| od30 | | BN-6asge3L
6 |Scieralngé w bgbnie Los
Angeles

a) scieralng¢ catkowita po|
petnej liczbie obrotéw, nig

wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralnGg¢ czsciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nip -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35
7 Nasikliwosé, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]
8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
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masy po 25 cyklach zamia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hcznie, % (m/m), ni¢ - - - - 1 3 PN-B-06714
wigce| nz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwigzkdw siarki w
przeliczeniu na S %(m/m),| 1 1 1 1 2 4 PN-ZBE;C[)S]714

nie wiecej niz

11 | Wskanik nosnosci Wne mie-
szanki kruszywa, %, nie

mniejszy nk:
a) przy zagszczeniud>1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Material na warste odsiczapca
Na warstw odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
— piasek wg PN-B-11113 [16].
2.3.4.Materiat na warstwodcinajca
Na warstw odcinajcs stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowtoknirg 0 masie powierzchniowej povsyj 200 g/m wg aprobaty technicznej.
2.3.5.Materialy do ulepszania wdaiwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje gi
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
— wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioly lotne wg PN-S-96035 [23],
— zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza gistosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianayzdnych efektéw ulepszania
kruszywa i po zaakceptowaniu przezyniera.
Rodzaj i ilg¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250 [20].
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny
zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgofnoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
c) walcoéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub stnych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotycrce transportu

Ogodlne wymagania dotyeee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyigsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
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Transport pozostatych materiatdbw powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQO0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Podiae pod podbudogpowinno spetni&a wymagania okrdone w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@” i OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrié zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghblirfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnacbgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsadsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozktadana w warstwie o jednakowej grétip takiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Gruhig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaébgoziazona w sposob
zapewniajcy osigniccie wymaganych spadkow iganych wysokéciowych. Jeeli podbudowa skiada esiz
wiecej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw edmych wysokéciowych. Rozpoogie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Material nadmiernie nawilgocony, powinien zd@stsuszony przez mieszanie i napowietrzanigelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestzsza od optymalnej o 20% jej wadtd, mieszanka powinna bywilzona
okreslong iloscig wody i réwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdygetnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wasth, mieszank nalezy osuszy.

5.5. Odcinek prébny

Jeeli w SST przewidziano konieczfiowykonania odcinka probnego, to co najmniej na Bpired
rozpoczciem rob6t, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spgk budowlany do mieszania, rozktadania i ggagzania kruszywa jest wiawy,
- okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,
— okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materiatbw oraz spy do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dula stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wysa@sl 400 do 800 fn
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpikdonego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna &y utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
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6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiéciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badéerzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia
podbudowy przy-
padajca na jedng
badanie ()

Minimalna liczba
bada na dzienne|

Lp. Wyszczegoblnienie bada dzialce roboczej

1 | Uziarnienie mieszanki 2 600

2 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobierg& w sposdb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane hynierowi.

6.3.3.Zageszczenie nawierzchni

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdza wedlug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niethwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraag:szczenia naley
oprzet na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 fy lub wedtug
zalecé Inzyniera.

Zag;szczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalena za prawidlowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

E. < 22
Es

6.4. Wymagania dotycgce cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dgbli
3.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwosé¢ pomiarow
1 | Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 | Spadki poprzeczn&* 10 razy na 1 km
3 | Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej niraz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf
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*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uks$at@nia osi w planie nalg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.

6.4.3.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhimny by zgodne z dokumentacprojektow,
z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.4.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podéo
Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa o
z kruszywa a Wskanik . M|n|ma|ny mOdu} OdkSZtai-
wskazniku | zag:szczenia Mgksymalne ugcie cenia mierzony ptyto
Wog: N ls nie sprzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % od pierwszego| od drugiego
z ° 40 kN 50 kN obcizenia B obcizenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia od oldlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigykananej warstwy jest niedopuszczalne.

Jeeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szeréioprojektowanej o wicej nz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow
przez spulchnienie warstwy na peigruba¢ do potowy szerokii pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wextgm grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dypaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gtebokas¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednidhsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po waghiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawodhudowy tylko wtedy, gdy zarenie ndnosci
podbudowy wynikito z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy

mechanicznie.

z kruszywa stabiliamego
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8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy pfatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynn@i objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalpanego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibm@go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamade nawierzchni
drogowych

4.  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betoparaw

5 PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z krusstalilizowanych
mechanicznie

6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa iieaehnia z tlucznia
kamiennego

7. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme famane do
nawierzchni drogowych

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&ho nawierzchni
planografem i tat

9. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéa zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
31.Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D - 04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
— utwardzanie poboczy

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogélnej specyfikacji tecanej (OST) s wymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa nahégd (pospétka 0/16)
stabilizowanego mechanicznie jako warstwy wzmagogj pobocza projektowanej drogi w Kleszaezy na
tacznej powierzchni 325,0 mz.

1.2. Zakres rob6t obgtych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awmanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego Bzawanego mechanicznie.
Ustalenia zawartegsv OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagiélioe” pkt 1.3.

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegaham@cznie - jedna lub wiej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstvesna nawierzchni drogowej.

1.3.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-04.04.00 ,Podbudoweraszyw. Wymagania ogéine” pkt 1.4.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce robét

Ogoblne wymagania dotygze robét podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusxVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgre materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav OST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej askywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie powinna bymieszanka piasku, mieszanki i/lubwiru z dodatkiem kruszywa famanego,
spetniajca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo & mae pochodai z przekruszenia ziariwiru
lub kamieni narzutowych albo surowca skalnego.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztizsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w OST 4%8.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoine” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno speinéa wymagania okrdone w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET

Wymagania dotyege sprztu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.malgania
ogolne” pkt 3.
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4. TRANSPORT

Wymagania dotyegce transportu podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowauszyw. Wymagania
ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogoblne zasady wykonania robét podano w OST D-08®4Podbudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w OST  D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w OST D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami przy
WP od 20 do 30% lub powrgj 70%, szczegdtowe warunki i wymagania dla tapieflbudowy okréi SST,
zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w OST -044.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaya: odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyanaia ogo6lne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdavymaganiom okrdonym w OST  D-04.04.00
.,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 5.6.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kyusAVymagania
ogolne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykérzadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami
OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania gbl pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w O3D4.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w OST D-04.04.00 ,Rddiva z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w OST D-04.04.00
»,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogdlne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-0404#@dbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne”
pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvkruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w OST D-04M4Fddbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuamapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
— roziozenie mieszanki,
— zagsszczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiardw i badiaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robét.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w OST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusxyymagania ogélne”
pkt 10.
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikamjhnicznej (SST)gswymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru rob6t zezanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanstgbilizowanego
mechanicznie w ramach inwestycji polegaj na modernizacji drogi w miejscosa Kleszczyniec na dz. nr
302 i 463/4 — obr. Kleszczyniec.

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t zwanych z
wykonywaniem goérnej warstwy konstrukcyjnej jezdni kruszywa tamanego 0/31/5 stabilizowanego
mechanicznie o gr. 10 cm wraz ze zjazdamgnartej powierzchni 1950,0 m2..

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego nméetrde - jedna lub wtej warstw zagszczonej
mieszanki, ktéra stanowi warsfmaosng nawierzchni drogowe;j.

1.3.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauzszyw. Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogodlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusiVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. OgoIne wymagania dotycce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2. Materiatem do kerania podbudowy z kruszyw tamanych
stabilizowanych mechanicznie powinno¢biruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszenimvsca
skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw alt@rzzwiru wickszych od 8 mm. Kruszywo powinno by
jednorodne bez zanieczyszazambcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1.Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé€ miedzy krzywymi
granicznymi pél dobrego uziarnienia podanymi nains 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy
wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorm warstwe) lub podbudow jednowarstwow
Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadwiagta i nie mae przebiegéod dolnej krzywej granicznej
uziarnienia do goérnej krzywej granicznej uziarngema gsiednich sitach. Wymiar najekszego ziarna
kruszywa nie mee przekracza2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
3.2. Sprat do wykonania rob6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie
powinien wykaza sic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny

zapewné wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgoénoboptymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

c) walcéw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub snych do zagszczania. W miejscach trudno
dostpnych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczce transportu

Ogodlne wymagania dotyegee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjélne” pkt 4.
4.2, Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiepagh je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materigtaadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyigic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatbw powinien odb§waie zgodnie z wymaganiami norm
przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M}Q@O0 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiga
Podilae pod warstw KESM bedzie stanowi podbudowa z gruzobetonu gr. 20 cm.
5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na konieczrié zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghblrfyakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnac¢bgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsiadsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna dyozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej
ostateczna grulsé po zagszczeniu byta rowna gruba projektowanej. Gruhig pojedynczo ukladanej warstwy
nie mae przekracz& 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnacbgoztozona w sposéb
zapewniajcy oshgniecie wymaganych spadkéw iednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa sktada esiz
wiece] niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna By wyprofilowana i zagszczona z
zachowaniem wymaganych spadkéw edaych wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej nastpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Material nadmiernie nawilgocony, powinien zd@stsuszony przez mieszanie i napowietrzanigelde
wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna bywilzona
okreslong iloscia wody i rbwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdjygetnos¢ mieszanki kruszywa jest
wyzsza od optymalnej o 10% jej wastd, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia nawierzchni wg BN-77/8931-12 [29] powiniedpowiadd przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpared
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozktadania i gamgzania kruszywa jest weawy,
— okreslenia grubdéci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej g&gbo
warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego ivska
zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materialdbw oraz spyu do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dgla stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpniddonego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasgpnej warstwy, powinna &y utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboydany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane pteezuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdw. Badania te
powinny obejmowé wszystkie wiéciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej OST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Czstotliwos¢ ora zakres badarzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna
Lp. Wyszczegoblnienie bada liczba bada powierzchnia
. . | podbudowy
na dziennej dai
dziatce przy-padajca
roboczei | M@ jedno
! | badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki 2 600
2 | Zagszczenie warstwy 10 prébeka 10000 rh

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKena
pobier& w sposéb losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezaco przekazywane kynierowi.

6.3.3.Zagszczenie podbudowy

Zag;szczenie kadej warstwy powinno odbywasic az do osagnigcia wymaganego wskaika
zag:szczenia.

Zag:szczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia naley
oprzet na metodzie obgren ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziejzniaz na 5000 fy lub wedtug
zalecaé Inzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zyalena za prawidiowe, gdy stosunek
wtérnego modutuE, do pierwotnego modutu odksztatceria jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.
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6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agbli
3.

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 | Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km

3 | Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kKalej dzialce robocze),
lecz nie rzadziej airaz na 400 f
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegniaz na
2000 nf

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksat@énia osi w planie nalg wykona& w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krauwmikow szeroké¢ podbudowy powinna lywigksza od szerokgi warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.
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6.4.3.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamkipny by zgodne z dokumentacprojektow,

z tolerancj = 0,5 %.

6.4.4.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podio

Gruba¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa d  Wskaznik . Minimalny modut odksztat
wskazniku | zagszczenia Maksymalne ugcie cenia mierzony piyto
Wi NiE ls nie spkzyste pod kotem, mm srednicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy nk
niz, % 40 kN 50 kN od od drugiego
pierwszego| obcizenia
obcigzenia E,
E,
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjicksze odchylenia od oldlenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie dbakaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtdrnie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk@nanej warstwy jest niedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerékioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie
zapewnia podparcia warstwom #ey lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemydbudow
przez spulchnienie warstwy na pelgrubcgé do potowy szerokixi pasa ruchu, dokenie materiatu i powtérne
zag:szczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wigm grubéci, Wykonawca wykona naprgw
podbudowy. Powierzchnie powinny byaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstayodpowiedni
gfebokas¢, zgodnie z decyaj Inzyniera, uzupetnione nowym materialem o odpowiednidbsciwosciach,
wyréwnane i ponownie zggzczone.

Roboty te Wykonawca wykona na whasny koszt. Po waghiu tych rob6t nagpi ponowny pomiar i
ocena grubgci warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawodludowy tylko wtedy, gdy zargénie ndnosci
podbudowy wynikto z niewkxiwego wykonania rob6t przez Wykonaggodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) podbudowy

mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@0QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

z kruszywa stabiliaoego
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9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéxi objetych cem jednostkow 1 nf podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w OST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalm#anego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabibr®go mechanicznie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr

2. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa nangaldo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

3. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane nawierzchni
drogowych

4,  PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betopapraw

5. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmus#tabilizowanych
mechanicznie

6. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i emehnia z tlucznia
kamiennego

7. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamme tamane do
nawierzchni drogowych

8. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&ho nawierzchni
planografem i tat

9. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D-04.04.03
PODBUDOWA Z GRUZU BUDOWLANEGO
OCZYSZCZONEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikamphnicznej (SST)gswymagania ogélne dotygee
wykonania i odbioru robét zwkanych z wykonywaniem podbudowy z gruzu betonowsi@gbilizowanego
mechanicznie w ramach inwestycji polegajj na modernizacji drogi w miejsco¥m Kleszczyniec na dz. nr
302 i 463/4 — obr. Kleszczyniec.

1.2. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwanych z
wykonywaniem warstwy podbudowy gr. 20 cm z gruztohewego 0/63 mm oczyszczonego, na jezdni i w
miejscu zjazdow naéznej powierzchni 1950,0 m2,

1.3. Okréslenia podstawowe

1.3.1. Gruz budowlany oczyszczony- odpadowy materiat budoyw w postaci pottuczonych wyrobéw
pochodacych z rozbidrki z betonu bez domieszki gruzu ceggdp.

1.3.2.Pozostateokreslenia podstawowegszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauzszyw. Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.4. Ogo6lne wymagania dotycgce rob6t

Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmusxVymagania
ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Og6Ine wymagania dotycrce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.

Materialem do wykonania podbudowy z gruzu budoetgn betonowego nie by kruszbet z
rozbiérki:
- budynkéw mieszkalnych , magazynéw
- torow kolejowych
Materiat powinien byé mozliwie najtrwalszy, niekruszacy si, bez ziaren stabych, czysty, bez domieszek
ceqgly czy zaprawy ze starej konstrukcii.
Kruszywo powinno byé w miare jednorodne bez zanieczyszcheobcych.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt
4. TRANSPORT
4.1. Ogdblne wymagania dotycrce transportu
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogo6lne zasady wykonania robét podano w OST D-MQQ0 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podiga

Podiae pod warstw gruzobetonu dxzie stanow istniegca nawierzchnia, wyprofilowana i zgggczona z
wczesniejszym uzupetnieniem nieréwnosci.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Ogdblne wymagania dotygee wytwarzania mieszanki podano w OST D-M-00.00,90/magania
ogolne” pkt 3.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Ogolne wymagania dotygze wytwarzania mieszanki podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 4.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpared
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czy spez budowlany do mieszania, rozktadania i gamgzania kruszywa jest wiawy,
— okreslenia grubdci warstwy materiatu w stanie Anym, koniecznej do uzyskania wymaganej gigbo
warstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego ivska
zagszczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinieryd takich materialdbw oraz spy do mieszania,
rozkladania i zagszczania, jakie dgla stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasi 400 do 800
Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysgpi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpniddonego przez
Inzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem naspnej warstwy, powinna [y utrzymywana w
dobrym stanie. Zeli Wykonawca bdzie wykorzystywal, za zgadinzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest oboadiany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przezuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét, badania przed przystpieniem do rébét
Ogdlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) podbudowy z gruzu budowlanego.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-0@@QWymagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje si za zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogoblne ustalenia dotygee podstawy ptatrsgei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6lne
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